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[I. CEL | ZAKRES OPRACOWANIA

Celem przedsiewziecia jest naprawa istniejgcej drogi lesnej wewnetrznej na tgcznym
odcinku okoto 0,7 km. W ramach prac do wykonania jest usuniecie warstwy humusu, ktéry
przerést czes¢ nawierzchni drogi, wyréwnanie pracami ziemnymi dotdw- miejsc gdzie
istniejgca nawierzchnia jest zapadnieta i nieréwna. Kolejno wyprofilowanie istniejgcego
podioza- istniejgcej nawierzchni drogi i poboczy na szerokosci 5 m i na dtugosci tgcznej 0,7
km. Kolejno utozenie warstw konstrukcyjnych nawierzchni drogi z kruszywa drobnego —
piasku jako warstwy odsgczajgcej grubosci 10 cm na szerokoéci 3,5m , a na niej warstwy
gruzu betonowego o grubosci 13 cm i uziarnieniu 0-63mm w dwoch odcinkach 630m i 70m
-na tacznej diugosci 0,7km i szerokosci 3,5m. Na koniec wyprofilowanie z miejscowego
materialu przy utwardzonych odcinkach- gruntowych poboczy i odprowadzenie wdd

opadowych powierzchniowo z drogi i poboczy na pobliski teren.

Mapka z lokalizacja odcinkéw drogi do naprawy:
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S L
[1I.STAN ISTNIEJACY.

Przedmiotowa droga potozona jest w le$nictwie Imno, a odcinki drogi przeznaczone
do naprawy znajdujg sie w oddz. 210, 239 i 237. Droga posiada nawierzchnie gruntowa,
lokalnie utwardzong gruzem budowlanym i elementami betonowymi. Cata droga jest bardzo
przerosnieta roslinnoscig — teren jest dos¢ podmokty.

Nawierzchnia przeznaczona do naprawy posiada w wielu miejscach koleiny i

zapadliny, w ktérych w czasie opaddw zbiera sie woda i zalega w nich przez diugi czas, co

utrudnia, a nawet uniemozliwia jej uzytkowanie. W zwigzku z tym utrudnione jest

prowadzenie robot zwigzanych z gospodarkg lesng. Poniewaz droga w zwigzku z
prowadzong gospodarkg lesng jest intensywnie uzytkowana przez samochody ciezarowe
wywozgce pozyskany surowiec drzewny, a takze specjalistyczne maszyny zwigzane z
gospodarkg lesng jej nawierzchnia ulega stopniowej degradacji. Sg to gtéwnie lokalne

uszkodzenia catej nawierzchni jezdni wystepujgce w postaci kolein | zanizeh oraz zastoisk
wody.
Ze wzgledu na brak jednorodnej warstwy odsaczajacej i podbudowy i co za tym idzie

odpowiedniej nosnosci droga ma lokalne zanizenia i koleiny.

Wiekszos¢ poboczy gruntowych jest w tej chwili w stosunku do nawierzchni istniejgcej
drogi zawyzona. Powoduje to, ze wody opadowe nie sg odprowadzane powierzchniowo w
przylegty teren, ale penetrujg nawierzchnie jezdni i zalegajg na sladzie drogi, a w przypadku,
gdy ruch pojazdéw odbywa sie w niekorzystnych warunkach atmosferycznych w bardzo

szybkim czasie powodujg kolejne uszkodzenia nawierzchni.
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2j drogi w Nadl
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Naprawa istniej:

Ponizej zatgczono kilka zdje¢ z rozpatrywanego odcinka jezdni:




Naprawa istniejgcej drogi w Nadl

Snictwie Rokita, Lesnictwo Imno oddz. 210, 239 i 237 na odcinku okofo 700 mb.
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IV.STAN PROJEKTOWANY.

Projektowane prace naprawcze polegaty bedg na odcinkowym wykonaniu napraw
istniejgcej drogi lesnej o tgcznej dtugosci okoto 700 mb. Miejsca wskazane do naprawy

zostang odhumusowane- zdjete zostang warstwy humusu na szeroko$ci koryta naprawianej
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drogi -3,5m i na dtugosci do 700m wigcznie. W ramach tych prac zostanie wykonane
korytowanie, ktére wyréwna znaczne zagtebienia w profilu drogi. Kolejno slad istniejgce;j
drogi zostanie wyprofilowany — profilowanie nawierzchni drogi wraz z zageszczeniem
zostanie wykonane na odcinkach o tgcznej dtugosci do 700 m i szerokosci 5m. Kolejno we
wskazanych do naprawy miejscach zostanie utozona warstwa podsypki piaskowej grubosci
10 cm stanowigca warstwe odsgczajgcg, a na nig utozona zostanie warstwa z gruzu
betonowego frakcji 0-63mm o grubosci po zageszczeniu 13 cm. Gérna warstwa naprawianej
nawierzchni bedzie miata szerokos¢ 3,5m. tagczna dlugosé wykonania utwardzenia
istniejacej nawierzchni drogi wyniesie tgcznie 700m ( w dwdch odcinkach- 630m i 70m). W
zaleznosci od lokalizacji i ksztattu otaczajgcego terenu dopuszcza sie poprzeczny przekroj
daszkowy lub jednostronny spadek na nawierzchni drogi. Na naprawianych odcinkach
nawierzchni zaleca sie spadek poprzeczny 3 — 5 %. Wzdtuz odcinkédw na ktérych
wykonywane bedg utwardzone warstwy nawierzchni projektuje sie roéwniez naprawe
istniejgcych obustronnych poboczy gruntowych na szerokosci do 1m gtdwnie poprzez ich
Sciecie w miejscach zawyzonych ale tez uzupetnienie gruntem rodzimym w miejscach
znacznie zanizonych. Wskazane jest w miejscach zanizen nawierzchni w stosunku do
istniejgcego terenu wykonac¢ gruntowe przekopy do odprowadzenia wody z nawierzchni drogi

w przylegty teren — w ramach profilowania poboczy drogi.

1. Odwodnienie.

Odwodnienie nie jest projektowane. Uzyskane spadki poprzeczne naprawianych
odcinkéw drogi powinny zapewni¢ sprawny sptyw lub odptyw wod opadowych w teren
przylegty. W miejscach zanizeh nawierzchni w stosunku do istniejgcego terenu wykonac
gruntowe przekopy do odprowadzenia wody z nawierzchni drogi do naturalnych zanizen

terenu.

2. Kolizja z istniejgcg zielenig ( drzewa w skrajni).
Kolizje z istniejgcyg zielenig nie wystepujg. Wskazane jest w celu poprawy widocznosci

w skrajni drogowej przeciecie pojedynczych drzew.

3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-S-02205£1998 ,Drogi

samochodowe. Roboty Ziemne”.
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4. Roboty rozbiorkowe.

Roboty rozbiérkowe nie wystepuja.

5. Forma prowadzenia robot budowlanych.

Wszystkie roboty nalezy prowadzi¢ pod nadzorem uprawnionego inzyniera oraz
z zachowaniem przepisow BHP i przy odpowiednim oznakowaniu terenu robdt a takze

w bezposrednim jego sgsiedztwie.

6. Uwagi koncowe.

Roboty prowadzone w okolicy punktéw osnowy geodezyjnej oraz Reperow Niwelacji
Panstwowej prowadzi¢ w sposob zapewniajgcy niezmiennosc¢ ich potozenia, a w przypadku

ich uszkodzenia nalezy odtworzy¢ zniszczone elementy osnowy.

Opracowalta:

Edyta Dombrowska

V. SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT



SPIS TRESCI

DM-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

D- 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

D-04.04.04. PODBUDOWA Z KRUSZYWA O UZIARNIENIU 0-63 MM -GRUZ BETONOWY ORAZ
WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU- KRUSZYWA NATURALNEGO

D-06.03.01 POBOCZA GRUNTOWE

DM-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogoélne
dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych w zwigzku z naprawg istniejacej drogi le$nej w
Lesnictwie Imno oddz. 210, 239 i 237 na odcinku okoto 700 mb w Nadlesnictwie Rokita. W ramach prac
do wykonania jest wyprofilowanie nawierzchni drogi i poboczy na szerokosci 5 m oraz utozenie warstw
konstrukcyjnych nawierzchni drogi z warstwy odsgczajgcej 10 cm i kruszywa o uziarnieniu 0-63mm
-gruzu betonowego w odcinkach na tgcznej dtugosci 0,7 km oraz poboczy i odprowadzenie wod
opadowych powierzchniowo z drogi na pobliski teren.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspdlne dla robét
objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentéw robot
drogowych. llosci rob6t sg podane kosztorysach ofertowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny .

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3 Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.5. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.6. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.4.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.8. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.9. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.



1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt i bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

1.5.1. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.2. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.3. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbacé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.4. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.5. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych



praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem
robét i w sposoéb ciggty bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc
kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkdéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.5.6. Rbwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrédita w sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizac;ji
robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosci i byly
dostepne do kontroli.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdét powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robodt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST.

Sprzet bedagcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu powinna zapewniaC prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej i SST.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskbw na o$ i innych parametrow
technicznych.



Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami SST.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania roboét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc¢
zatozong jako$c¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robot.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach
i wytycznych.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i zasadami
okreslonymi w SST.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdow, orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej. Dokumenty te
stanowig zatgczniki do odbioru robét.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w
m? jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badahn atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢é wazne $Swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
- odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
- odbiorowi ostatecznemu/ kohcowemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

8.3. Odbiér ostateczny/koncowy roboét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich iloéci, jakosci i wartos$ci.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z
dokumentacjg projektowg i SST.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru
ostatecznego rob6t sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych roboét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnoéci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentaciji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowaé:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami (koszt wprowadzenia organizacji ruchu,
koszt wykonania prac geodezyjnych)

- wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,



- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

D- 04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
poditoza gruntowego w zwigzku z z naprawg istniejgcej drogi lesSnej w Lesnictwie Imno oddz. 210, 239 i
237 na odcinku okoto 700 mb w Nadlesnictwie Rokita. W ramach niniejszych prac nalezy réwniez
wykonaé zdjecie humusu i odprowadzenie wody z nawierzchni drogi w teren przylegty.

2. SPRZET
Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wilasciwosci gruntu
podtoza.

3. WYKONANIE ROBOT
Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

W wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac
sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny byc¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora . Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé
naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robo6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywacé recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora .

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w
miejsce zapewnione przez wykonawce

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w SST

Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.



Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gtebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora , dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany
w robotach ziemnych .

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczyé podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykfad przez roztozenie
folii .

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania w czasie robét:

Lp. Wyszc;egélpier)ie badan Tolerancja
i pomiaréw
1 | Szeroko$c¢ koryta +10cmi-5cm
2 | Réwnos¢ podituzna 20mm
3 | Rébwnos$¢ poprzeczna 20mm
4 | Spadki poprzeczne 1+ 0,5%

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych wyzej powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane;j
warstwy jest niedopuszczalne.

5. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST , jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji dajg wyniki pozytywne i ocena Komisji odbiorowej jest

pozytywna.
7. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,



- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
wbudowanie w nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- wykonanie odprowadzenia wody z koryta, poboczy i z nawierzchni drogi,

- przeprowadzenie pomiarow.

D-04.04.04. PODBUDOWA Z KRUSZYWA O UZIARNIENIU 0-63 MM -GRUZ BETONOWY
ORAZ WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU- KRUSZYWA NATURALNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy z gruzu betonowego o uziarnieniu 0-
63mm w zwigzku z naprawg istniejgcej drogi le$nej w Lesnictwie Imno oddz. 210, 239 i 237 na odcinku
okoto 700 mb w Nadle$nictwie Rokita. Planuje sie do wbudowania w konstrukcje nawierzchni drogi na
ciggu gtéwnym :

- warstwe odsgczajgcg z piasku- kruszywa naturalnego grubosci 10cm i szerokosci 3,5m

— gruz betonowy o uziarnieniu 0/63mm grubos$¢ po wbudowaniu i zageszczeniu 13 cm- na szeroko$ci
3,5m

taczna dtugos¢ wykonanych napraw nawierzchni o szerokosci 3,5m to 0,7km.

Okreslenia podstawowe

Kruszywo naturalne - kruszywo otrzymywane 2z urabiania i mechanicznej przerdbki kamieni
budowlanych i drogowych oraz kruszywa naturalne Zzwirowo-piaskowe, ktore wykorzystuje sie
powszechnie w budownictwie liniowym, przede wszystkim drogowym i kolejowym, jako materiat
nasypowy i ttuczen. Do wykonania warstwy odsaczajgcej planuje sie wykorzystac piasek.

Gruz betonowy - odpadowy materiat budowlany w postaci pottuczonych wyrobéw, pochodzgcych z
rozbiorki budynkéw lub budowli wykonanych z betonu lub powstajgcy przy produkcji elementéow
betonowych.

Podbudowa z gruzu betonowego - czes¢ konstrukcji nawierzchni, sktadajgca sie z jednej lub wiekszej
liczby warstw nosnych z gruzu betonowego.

2. MATERIALY

Kruszywo naturalne — wyréb budowlany otrzymany z urabiania i mechanicznej przerdobki kamieni
budowlanych i drogowych lub kruszywo naturalne zwirowo-piaskowe

Gruz betonowy

Gruz betonowy moze pochodzi¢ z rozbidrki i przekruszenia betonu:
- budynkéw mieszkalnych, przemystowych, gospodarczych i innych,
- budowli inzynierskich i przemystowych jak sciany oporowe, parkany, obmurza kottéw, piecéw,
kominy, silosy, obiekty mostowe itp.oraz z odpadéw pochodzgcych przy produkcji elementéw
betonowych.

Gruz na podbudowe drogowg powinien by¢:
- mozliwie najtrwalszy, nie kruszacy sie, bez ziaren stabych o wytrzymatos$ci znacznie réznigcej sie
od kruszywa zasadniczego,
- czysty i w miare mozliwosci bez domieszek zaprawy ze starej konstrukcji,
- frakcja 0-63mm, gérna warstwa powinna zosta¢ zasypana pospétka,
- gruz budowlany powinien sktada¢ sie z mieszaniny przekruszonego gruzu betonowego i ceglanego
w stosunku co najmniej 80% gruzu betonowego i nie wiecej niz 20% gruzu ceglanego.

W przypadku braku wystarczajgcych ustalen w dokumentacji projektowej, rodzaj materiatu
okresla Inzynier na wniosek Wykonawcy.



Sktadowanie gruzu betonowego powinno odbywac sie w warunkach zabezpieczajgcych go
przed zanieczyszczeniem i nawodnieniem.

2.2.4. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pdl dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia przeznaczonego na podbudowy wykonywane metodg stabilizaciji
mechanicznej

1-3 gruz na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
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Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy ukfadanej jednorazowo.

3. SPRZET
Sprzet stosowany do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z gruzu betonowego powinien wykazac¢
SIQ mozliwo$cig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

Srodkéw transportu gruzu, np. samochoddéw wywrotek, samochodoéw skrzyniowych, ciggnikéw z
przyczepami skrzyniowymi,

- walca lekkiego, np. o masie do 6 t,
- ew. réwniarek, spycharek,

- przewoznych zbiornikdw do wody, zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,
szablonu ciggnionego do rozscielania gruzu.

4. TRANSPORT
Transport materiatow

Gruz betonowy i kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i zawilgoceniem.



5. WYKONANIE ROBOT
Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowe powinno spetniaé wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D

dgs < 5 (1)
w ktorym:
D5 -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajgcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarzaé w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegodlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
Gruz budowlany powinien sktada¢ sie z mieszaniny przekruszonego gruzu betonowego i ceglanego w
stosunku co najmniej 80% gruzu betonowego i nie wiecej niz 20% gruzu ceglanego.

Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubos$é po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byc¢
roztozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa skiada sie z wiecej niz jednej warstwy gruzu, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inspektora .

Wilgotnos¢ mieszanki podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedilug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki gruzu jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki gruzu
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Gorna warstwa powinna zostaé zasypana (zamulona) pospdtkg. Jezeli Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgodg Inspektora , gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania w czasie robét

Lp.| Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Tolerancja

1 | Szerokos$¢ podbudowy +10 cm, -5 cm

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

2 | Rownosc podiuzna - 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

3 | R6wnos¢ poprzeczna - 10 mm dla podbudowy zasadniczej,




- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

4 | Spadki poprzeczne +0,5%

Grubos¢ podbudowy 1+ 10%

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inspektora , jezeli pomiary i badania z zachowaniem tolerancji dajg wyniki pozytywne i ocena
makroskopowa Komisji odbiorowej jest pozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy z kruszyw obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza i koryta,
- dostarczenie materiatow i sprzetu,
- wykonanie warstw z kruszywa naturalnego/piasku- warstwa odsgczajgca i z gruzu kruszonego
wraz z zageszczeniem,
- przeprowadzenie pomiardw i badan,
- odwiezienie sprzetu.

D- 06.03.01. POBOCZA GRUNTOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem poboczy gruntowych w zwigzku z naprawg
istniejgcej drogi lesnej w Lesnictwie Imno oddz. 210, 239 i 237 na odcinku okoto 700 mb w Nadlesnictwie
Rokita. Pobocza zostang wykonane w miejscu napraw nawierzchni z utozeniem nowych warstw
konstrukcyjnych nawierzchni.

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem poboczy z materiatu z odkfadu. Wykonawca w trakcie robot ziemnych zwigzanych z
korytowaniem zabezpieczy wymagang do wykonania poboczy ilo§¢ materiatu, tak by wystarczyto na
wykonanie dwustronnych poboczy o szerokosci do 1m.

Okreslenia podstawowe

Pobocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Odkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy i wykonywania robét
ziemnych.



2. MATERIALY
Grunt

Do poboczy w pierwszej kolejnosci nalezy wykorzystaé grunt z odktadu w uzgodnieniu z
Inspektorem.
Grunty nalezy klasyfikowa¢ zgodnie z normg PN-B-02480.

Przy budowie poboczy nalezy kierowa¢ sie zasadg wykorzystania w maksymalnym stopniu
gruntu zalegajgcego w podtozu.

Rozpoznanie gruntu nalezy przeprowadzi¢ na podstawie badan makroskopowych
okreslonych w normie PN-B-04452;

3. SPRZET
Sprzet do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST powinien
wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- rowniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcow,
- ptytowych zageszczarek wibracyjnych,
- przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT
Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie poboczy

Miejsce, w ktorym wykonywane bedg pobocza, nalezy spulchni¢ na gtebokos$¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim materiat Wilgotno$¢ optymalng i
maksymalng gesto$¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-
04481.

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi byé zaakceptowany przez Inspektora .
Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiadac¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w
dokumentac;ji projektowej, oraz nie posiada¢ sladéw po przejsciu walcéw lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej
0,98 maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.3. Badania w czasie robot

Pomiar cech geometrycznych scinanych lub uzupetnianych poboczy

Zakres pomiaréw wykonanych poboczy

Lp Wyszczegdlnienie Tolerancja

1 | Spadki poprzeczne +1%.

2 | Réwnos¢ podiuzna Przeswit pod tatg do 15mm.
3 | Rownosc¢ poprzeczna




7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inspektora , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji dajg wyniki pozytywne i
ocena makroskopowa Komisji odbiorowej jest pozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robot obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza,
- dostarczenie materiatu do wbudowania z odkfadu,
- roztozenie materiatu,
- wykonanie odprowadzenia wody opadowej z nawierzchni drogi,
- zageszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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